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1. ADAS (sistema Avancado de Assistente de Direg3o)
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1.1 Principais Instrucoes

O ADAS inclui uma série de alarmes e fungdes como aviso de colisao frontal (Fig.
1.1.1), aviso de desvio de faixa (Fig. 1.1.2), aviso de protecéo ao pedestre (Fig. 1.1.3), e
aviso de risco de colisédo (Fig. 1.1.4) para dar assisténcia ao motorista durante a conducéo.

Uma vez que um alarme é ativado, serdo gerados anexos (um video curto da
ocorréncia e 3 capturas de tela) que terdo seu upload feito para a plataforma (o upload dos
anexos é feito através do protocolo de conexdo a plataforma JT808-SB/YB, sendo que o
protocolo JT808 comum apenas realiza o upload do alarme. Para maiores detalhes, consulte

a secdo de ajustes da plataforma).

(Figura 1.1.2 — Desvio de Faixa)
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(Figura 1.1.4 — Risco de Coliséo)

1.2 Ajustes e Calibragem do ADAS
1.2.1 Instalacéo de Cameras

Para caminhdes e demais veiculos pesados, a recomendacdo de instalacdo da

cameras ADAS é no centro do para-brisas na parte inferior, conforme pode se observar dos
exemplos das figuras que seguem:
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Em se tratando de veiculos menores, o ponto ideal de instalagdo da camera ADAS

também é centralizada no para-brisas, porém na parte superior, abaixo do espelho.

ADASHEHSL
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Algumas dicas:
Limpe bem a &rea de instalagdo com &lcool.
Retire cuidadosamente a pelicula das lentes e da fita 3M.
Certifique-se de ajustar bem o angulo da camera durante o processo de

instalacdo para ter maior sucesso na aplicacéo das func¢des de inteligéncia artificial.

1.2.2 Ajustes e Calibragem

Primeiro é necesséario verificar se, apds a instalagcdo, €& possivel visualizar
corretamente as imagens da camera ADAS. O modo de depuracdo pode ser acessado

selecionando o numero do canal ADAS e confirmando com o botdo “Ok”.



P4agina de ajustes ADAS
Pressione o botéo “Login” no controle remoto, e acesso com usuario: admin e senha:

666666 — Menu ADAS

ﬂ Center Terminal Encoding Serial port IO Alarm

Enable:
DSM Alarm Video enable V/
Aisle:
BSD1 Alarm Snap enable: V'
Upload interval: 600 Seconc
BSD2 Alarm N DelayTime: Second

First alarm speed: 30 km/h
paceld i duration: Second
Second speed: 50 km/h

Psgr Flow

ADAS Calibrate: Setup
Wagon Box

Details setup: Setup
Safety Belt

360

Save Cancel

Enable: Habilita a tecnologia ADAS

Aisle: Seleciona o canal associado

Video Enable / Snap Enable: Habilita a captura de videos/fotos de alarmes

Upload Interval: Determine um intervalo de tempo para gatilho dos alarmes, em segundos.
(No exemplo esté estipulado o tempo de 600 segundos, assim, caso ocorra um alarme de
detecc¢ao de colisdo, ele néo ir4 se repetir pelos préximos 600 segundos).

First alarm speed: Defina um limite de velocidade para gatilho do alarme de nivel 1, o qual
ndo ird enviar upload de anexos para plataforma.

Second speed: Defina um limite de velocidade para o alarme nivel 2, que envia anexos para

a pltaforma. 5



Q

ADAS Calibrate: Cligue no botdo Setup para iniciar a calibragem do ADAS.

AdAS Calibration SetUp

Model:
Big car

Small car <

Parameter Calibration

Car length: 8000 Car width:
Lens install height: 2000 lens to axle:

Lens to wheel: -300_ Lens to bumper:

Model: Selecione o tipo de veiculo de acordo com a situagao

Car length: Comprimento do veiculo

Car width: Largura do veiculo

Lens install height: Altura de instalacédo das lentes em relacéo ao solo
Lens to axle: Distancia entre as lentes e o eixo do veiculo

Lens to wheel: Distancia entre as lentes e a roda dianteira

Lens to bumper: Distancia entre as lentes e o para-choque

Obs: Todas as unidades estdao em mm.

A) Estacione o veiculo em area aberta e onde seja possivel visualizar o horizonte com a
camera ADAS. Ajuste entdo a cAmera para que a linha horizontal coincida em sua

centralizagdo com o horizonte (utilize os botBes direcionais para ajustar).

B) Ao selecionar um modelo de veiculo, serdo carregados dados padrdes de parametros.

Se necessario, altere as informacdes de acordo com as especificagcdes em cada caso.



AdAS Calibration SetUp

Model:
V' Big car
small car 4
Parameter Calibration
Car length: 8000 Car width:

Lens install height: 2000 lens to axle:

Lens to wheel: -300__ Lens to bumper:

Padrbes para veiculos grandes

AdAS Calibration SetUp

Model:
Big car
V' Small car (
Parameter Calibration

Car length: 4800 Car width:

Lens install height: 1100 lens to axle:

Lens to wheel: 400 Lens to bumper:

Padrbes para veiculos pequenos

Finalizados os ajustes, basta clicar em “Save”.

2. DSM (Sistema de Monitoramento do Condutor)

2.1 Introducgéao

O DSM é uma tecnologia de inteligéncia artificial responsavel por monitorar os comportamentos
do condutor, possuindo acima de 99,6% de precisdo. Auxilia o condutor a manter o foco durante o
percurso, ndo apenas emitindo alertas sonoros, mas também fazendo o envio de imagens/videos de
ocorréncias para a plataforma (opcional). Inclui alarmes de fadiga, distracdo, uso de celular e uso de

cigarro.



Exemplo de deteccéo de cigarro

Exemplo de detec¢cdo de anormalidade do condutor
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2.2 Ajustes DSM

2.2.1 Instalacdo de Cameras

A camera DSM devera ser instalada no painel. A melhor posicdo para instalacédo é
alinhada com o centro do volante, como demonstrado no item “A” da primeira imagem abaixo.
Se for incbmodo, e/ou de alguma forma atrapalhar no campo de visdo do condutor o
posicionamento ao centro da camera, € possivel instalar a mesma em algum dos lados,
conforme pode se conferir do item “B” da imagem.

Nota: o alcance maximo de movimento ndo podera exceder o diametro externo da linha do

volante.

11
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2.2.2 Ajustes de Parametros

Primeiramente se faz necessario checar se a camera DSM esta funcionando
corretamente. Para acessar o modo de depuracgao, basta selecionar o nimero do canal e
confirmar com “ok”. (A velocidade deve ser mantida no padrao 30Km/h no modo de depuracao
para teste de funcionalidade da IA).

Para acessar o menu de ajustes, entre com o botdo “login” do controle remoto e

usuario: admin / senha: 666666, e acesse o menu DSM:

“ Center Terminal Encoding Serial port IO Alarm

Home
ADAS Alarm
Enable: Video enable: ¥/
Al Debug: Snap enable: V/
BSD1 Alarm

Aisle: DelayTime: )
BSD2 Alarm —

First alarm speed: km/h duration: 5
Face Id T -

Second speed: km/h
Psgr Flow —

Sensitivity : V' The lower the value, the more
Wagon Box

Safety Belt

Save Cancel

Enable: Habilita a tecnologia ADAS

Aisle: Seleciona o canal associado

Video Enable / Snap Enable: Habilita a captura de videos/fotos de alarmes

First alarm speed: Defina um limite de velocidade para gatilho do alarme de nivel 1, o qual
ndo ird enviar upload de anexos para plataforma.

Second speed: Defina um limite de velocidade para o alarme nivel 2, que envia anexos para
a pltaforma.

Sensitivity: Ajusta os niveis de sensibilidade da Inteligéncia Artificial. Existem 5 niveis de
sensibilidade, e ha também a possibilidade de customizar cada item de forma individual e

personalizada.

Seguem abaixo das referéncias das atribuicbes de cada nivel de sensibilidade:

12



Nivel Tipo de Alarme | Limiar Intervalo

Fadiga 1500ms 5s
Cigarro 1000ms 5s

Nivel 1
Uso de Celular 1500ms 5s
Distracéo 3000ms 5s
Anormalidade 4000ms 5s
Camera Coberta | Nulo 5s
Fadiga 3000ms 300s
Cigarro 1500ms 300s

Nivel 2
Uso de Celular 3000ms 300s
Distracéo 5000ms 300s
Anormalidade 5000ms 3600s
Camera Coberta | Nulo 3600s
Fadiga 5000ms 300s
Cigarro 2000ms 300s

Nivel 3
Uso de Celular 5000ms 300s
Distracéo 10000ms 300s
Anormalidade 10000ms 3600s
Camera Coberta | Nulo 3600s
Fadiga 6000ms 300s
Cigarro 4000ms 300s

Nivel 4

13




Uso de Celular 7000ms 300s
Distracéo 13000ms 300s
Anormalidade 13000ms 3600s
Camera Coberta | Nulo 3600s
Fadiga 8000ms 300s
Cigarro 8000ms 300s
Nivel 5
Uso de Celular 10000ms 300s
Distracdo 15000ms 300s
Anormalidade 15000ms 3600s
Camera Coberta | Nulo 3600s

E a seguir pode se verificar a tela de op¢des customizadas de sensibilidade:

DSM alarm details

v Fatigue driver

Start threshold: 5000 Fatigue interval: Seco

V' Yawn V' Close
V' Smoke

Vv call

Start threshold: 2000 ms  Smoke interval

Start threshold: 5000 ms  Call interval

V' Distract Start threshold: 10000 ms  Distract interval:

V' Lookeast ¥V Lookwest look up look down

V' Driver abnormal Start threshold: 10000 ms  Abnormal interval: 3600

No alignment V' Driver abnormal

Eyes masked Mouth mask Mask interval:

)

Cancel
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Fatigue driver: Alarme de fadiga, sendo subdividido entre yawn (bocejo) e close (fechamento
dos olhos)

Smoke: Alarme de uso de cigarro

Call: Alarme de uso de celular

Distract: Alarme de distrac&do, sendo subdividido entre olhar para o leste, para oeste, para
cima e para baixo, respectivamente.

Driver abnormal: Alarme de anormalidade do condutor, ativa quando a camera falha em
detectar o condutor dentro do enquadramento, quando ha a cobertura de camera, ou quando

0 condutor estéa dirigindo sem mascara/com os olhos cobertos.

3. BSD (Deteccao de Ponto Cego)

3.1 Introducéo

Essa tecnologia é capaz de realizar a deteccéao inteligente de pedestres, ciclistas, entre
diversos outros objetos ou entidades em movimento dentro da zona de ponto cego. Existem
diferentes alarmes para os diferentes niveis de proximidade dentro da zona, sendo trés ao
todo.

15
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3.2 Ajustes e Calibragem do BSD
3.2.1 Instalacdo das Cameras

As cameras BSD podem ser instaladas na frente, na traseira e nas laterais do veiculo. Apos
a instalacdo das cameras, é necessaria a calibragem através do proprio MDVR. Também ha

a possibilidade de instalacao de alto-falante externo para alertas aos pedestres.

16



3.2.2 Menu de Ajustes e Calibragem

Primeramente é necessario checar se as imagens estédo sendo exibidas corretamente.
Para acessar o modo de depuracgao, basta selecionar o nimero do canal e confirmar com “ok”.
(A velocidade deve ser mantida no padrdo 30Km/h no modo de depuracdo para teste de
funcionalidade da IA).

Para acessar o menu de ajustes, entre com o botao “login” do controle remoto e

usuario: admin / senha: 666666, e acesse o menu BSD:

“ Center Terminal Encoding Serial port IO Alarm Al
Home
ADAS Alarm

DSM Alarm Enable:

Aisle:

BSD2 Alarm Blind spot AttritBack® 'V

Faceld Preview switch: OFF Vv

Border switch: OFF v

Psgr Flow

Wagon Box Alarm area: Setup
g )

Details setup: Setup

Safety Belt

360

Save Cancel

Enable: Habilita a tecnologia ADAS

Aisle: Seleciona o canal associado

Blind Spot Attribute: Determina se o0 alarme estara associado a ponto cego
lateral/frontal/traseiro.

Preview Switch: Habilita ou desabilita a funcdo de prévia de canal com zoom.

Alarm area: Este menu permite realizar as calibragens individuais do BSD

17



BSD1 alarm area settings

Turn on threshc

V' Lefttop Front Defaulf [Back Default

Left bottorr
Left Default| Right Default
Right top

Right botto Save Exit

Turn on threshold: Limite de ativacdo de alarme, por padrao esta configurado como 30Km/h.
Left top / Left bottom / Right top / Right bottom: Localiza as extremidades da zona do
alarme, sendo que sao utilizadas as setas direcionais para movimentar seu posicionamento.

Front Default / Back Default / Left Default / Right Default: Define um ajuste padréo

rapidamente para cada um dos posicionamentos possiveis de zona.

4. HOD (Deteccio auséncia das maos)

4.1 Introducéao

Esta tecnologia permite a identificacdo e geracao de alertas quando houver auséncia
de maos ao volante, seja por uso de celular ou outras razdes. Além disso, também é possivel

identificar a auséncia de cinto de seguranca.

4.2 Ajustes do HOD

4.2.1 Instalacdo das cameras

Para uso do HOD requer-se que a camera seja instalada sobre o assento do condutor,

com a lente diretamente apontada para o mesmo, conforme imagem de referéncia que segue.
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4.2.2 Menu de Ajustes

Primeramente é necessario checar se as imagens estao sendo exibidas corretamente.
Para acessar o modo de depuracao, basta selecionar o numero do canal e confirmar com “ok”.
Para acessar o menu de ajustes, entre com o botdo “login” do controle remoto e

usuario: admin / senha: 666666, e acesse o menu Safety Belt:

ﬁ Center Terminal Encoding Serial port 10 Alarm

Home
ADAS Alarm

Enable:
oA Video enable 'V
— Aisle:
SRR Snap enable: ¥
Alarm opening 30 km/h

BSD2 Alarm DelayTime:

Sensitivity: v

e |
Face Id duration:

Psgr Flow The lower the value, the more

Wagon Box

Save Cancel

Enable: Habilita a tecnologia ADAS

Aisle: Seleciona o canal associado

Alarm opening: Define a velocidade inicial para funcionamento do alerta

Video Enable / Snap Enable: Habilita a captura de videos/fotos de alarmes

Sensitivity: Define o nivel de sensibilidade para os alertas, sendo que quanto menor o nivel,
mais sensivel seréd a inteligéncia artificial.

19
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Nivel de Tipo de Alarme Limite Intervalo
Sensibilidade

Auséncia de cinto 5000ms 300s
Levell Uso de celular 2000ms 300s
Auséncia de méaos no 5000ms 300s

volante
Auséncia de cinto 10000ms 300s
Level2 Uso de celular 5000ms 300s
Auséncia de méaos no 10000ms 300s

volante
Auséncia de cinto 20000ms 300s
Level3 Uso de celular 10000ms 300s
Auséncia de maos no 20000ms 300s

volante
Auséncia de cinto 25000ms 300s
Level4 Uso de celular 15000ms 300s
Auséncia de maos no 25000ms 300s

volante
Auséncia de cinto 30000ms 300s
Level5 Uso de celular 20000ms 300s
Auséncia de maos no 30000ms 300s

volante

E a seguir pode se verificar a tela de op¢6es customizadas de sensibilidade:

Seat belt detail setting

V' Notwearing seat  Start threshold: 20000 Belt interval: 300 Seco

v Play cell phone Start threshoid: 10000 S Play phone interval: 300  Seco

V' Off the wheel Start threshold: 20000 \ Wheel interval: 300 Seco

Cancel

Aqui é possivel determinar o periodo de tempo sob cada condicao para que seja acionado o

alarme, bem como o intervalo minimo entre um disparo e outro.

20
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5. 360 AllView (visao completa em 360°)

5.1 Introducéao

O sistema 360 AllView consiste da instalacdo de quatro cameras ultra-wide em torno
do veiculo para adocdo de uma visdo panoramica completa. Através da utilizacdo de
algoritimos, é realizada a juncéo dos pontos focais para dar uma visdo completa e solucionar

quaisquer problemas de ponto cego no veiculo.

32022-05-27 15:02: 14l /7~
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5.2 Ajustes e Calibragem

5.2.1 Instalacéo das Cameras

Existem duas solu¢des possiveis para a instalacdo das cameras. A primeira consiste
na instalacdo das cameras na frente, traseira e laterias na regido do teto, com angulacéo para

baixo em cerca de 30°~45°. Esta solucdo € recomendada para veiculos com estruturas

regulares, como 6nibus.

21
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A segunda solugdo consistem em instalar a camera frontal na parte de cima do para-brisas,
as cameras laterais abaixo dos espelhos retrovisores, e a cAmera traseira no chassis. Essa

configuracdo é recomendada para caminhdes de lixo, betoneiras e outros veiculos com formas
mais irregulares.

22



§(.]AIF{DEI\N”S

Instalacdo das cameras:

Para 6nibus e outros veiculos de transporte

Cameras laterais: 1- faca demarcacdes devidamente no topo das regides laterais onde
a cameras serao instaladas. Se o centro exato ndo for propicio para instalacdo das cameras,
elas poderao ser instaladas até 50cm de distancia dele.

2 — Utilize parafusos auto-roscantes para fixar a cAmera na regido demarcada, tendo
o cuidado de manter o alinhamento horizontal.

3 — Caso necessario, complemente a instalacdo com vedacéo, e assegure-se de que

a camera se mantém perpendicular ao chéo.

Céameras frontal e traseira: 1- faca demarcacfes devidamente no topo das regides
laterais onde a cAmeras serédo instaladas. Se o centro exato nao for propicio para instalacdo
das cameras, elas poderéo ser instaladas até 20cm de distancia dele.

2 — Utilize parafusos auto-roscantes para fixar a cAmera na regido demarcada, tendo
o cuidado de manter o alinhamento horizontal.

3 — Caso necessario, complemente a instalacdo com vedacéo, e assegure-se de que

a camera se mantém perpendicular ao chéo.

Para outros tipos de veiculos

Cameras laterais: 1- Faca demarcacdes nas regides de instalacdo, abaixo dos
retrovisores do veiculo. Importante notar que se a carroceria for muito mais larga do que a
frente do carro, sera necessario instalar em uma posi¢cdo adequada, conforme demonstrado

na figura que segue:
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2- Instale a camera horizontalmente na regido demarcada, e caso o veiculo seja muito longo,
€ possivel rotaciona-la levemente para poder visualizar a traseira de forma adequada.
3 — Caso necessario, complemente a instalacdo com vedacéo, e assegure-se de que

a camera se mantém perpendicular ao chéo.

Céameras frontal e traseira: 1- faca demarcacfes devidamente no topo das regides
laterais onde a cameras seréo instaladas. Se o centro exato nao for propicio para instalacdo
das cameras, elas poderédo ser instaladas até 20cm de distancia dele.

2 — Utilize parafusos auto-roscantes para fixar a cAmera na regido demarcada, tendo
o cuidado de manter o alinhamento horizontal.

3 — Caso necessario, complemente a instalacdo com vedacéo, e assegure-se de que
a camera se mantém perpendicular ao chao.

4 — No caso da camera traseira, realize a instalacdo no centro do para-choques traseiro,

assegurando-se de que ndo ha nenhuma obstrucéo as imagens.
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5.2.2 Menu de Ajustes e Calibragem

Para acessar o menu de ajustes, entre com o botdo “login” do controle remoto e

usuario: admin / senha: 666666, e acesse o menu 360:

“ Center Terminal Encoding Serial port 10 Alarm

Home

ADAS Alarm

DSM Alarm Enable: ORIV l
Car type: VAN1 |

BSD1 Alarm

BSD2 Alarm Direction: Auto
Face Id Auto

o Import

Wagon Box

Safety Belt

Save Cancel

Enable: Habilita/desabilita a fungcao

Car type: Seleciona o tipo de veiculo onde estéo instaladas as cameras
Direction: Por padrédo o 360 fica ao lado direito no display

Auto: Acessa o0 menu de calibragem

Import: Realiza a importacédo dos parametros

Ao entrar no menu “Auto”, é possivel preencher as parametrizagdes relacionadas as

dimensdes do veiculo:

ﬁ Center Terminal Encoding Serial port 10 Alarm Al

Home

ADAS Alarm

DSM Alarm Car length:

BSD1 Alarm Car width:

Car head:
BSD2 Alarm
Car tail:

Face Id
Car left:

Psgr Flow Car right:

Wagon Box Car vision: mm

Safety Belt Board width: mm

board heigh: 00 mm

Angle: Demarcatel | Cancel
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6. Contador de Passageiros
6.1 Introducéo

O contador de passageiros gera estatisticas a partir de uma camera instalada sob a
entrada do 6nibus. O contador é capaz de calcular a entrada e saida de passageiros

individuais, agregando as possibilidades de ciéncia de dados dentro de uma empresa.

6.2 Ajustes e Calibragem
6.2.1 Instalacao de Cameras

Ajuste a lente da camera diretamente para baixo, conforme imagem abaixo.

ApOs realizado o posicionamento, ajuste a area da moldura azul abaixo para a posi¢cao central

da camera. Quando instalando dentro do 6nibus, este lado devera estar virado para a area

externa da porta.

26
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A camera da porta traseira deve ser instalada da mesma forma que a dianteira. Se houver

alguma inconveniéncia no posicionamento da instalacéo, angule a camera de forma que ela

se mantenha verticalmente apontada para baixo de acordo com o especificado.

27
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6.2.2 Ajustes

Primeiramente é necesséario verificar o correto funcionamento das cameras. Também
é necessario se os gatilhos de alarmes das entradas esta funcionando de forma adequada.
Em relacdo ao modo de conexao dos 10, encontre 0 Sensor Inl e Sensor In2 no cabo de
interface 10, que sdo as entradas para obter o controle de sinal porta-a-porta do veiculo.
Sensor Inl se refere ao canal 1 (cabo de sinal da porta frontal) e 0 Sensor In2 se refere ao
canal 2 (cabo de sinal da porta traseira).

Ajuste o angulo da camera para garantir que nao ha oclusdo de imagem e elas captam
bem os corpos em movimento, garantindo que a linha amarela da camera esta centralizada
com o quadro. Apo6s confimar a posicao, parafuse a camera para garantir que ndo havera

movimentagdo da mesma.

28



Para acessar o menu de ajustes, entre com o botao “login” do controle remoto e

usuério: admin / senha: 666666, e acesse o0 menu Psgr Flow:

“ Center

Home

ADAS Alarm
DSM Alarm
BSD1 Alarm Enable:

BSD2 Alarm Aisle:

Face Id Middle Line:

Wagon Box

Safety Belt

360

Door Type: Selecione o tipo de porta associada ao sensor e canal (frontal/do

meio/traseira)

Door Type:

Terminal Encoding Serial port 10 Alarm Al

FrontV

v

4 A4

Start Point: : 140

End Point: - 1140

Left top: : 140

Right Bottom x: 1140 3C
x:0-1280 y:0-720

Save Cancel

Enable: Habilita/desabilita a funcéo

Aisle: Canal associado

Middle Line / Area: Altera o posicionamento dos eixos da area da camera bem como

da linha central. Porém, uma vez que esta esta ajustada através da instalacdo, ndo se

recomenda a alteracéo via software do posicionamento.
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7. Reconhecimento Facial

O reconhecimento facial utiliza a inteligéncia artificial para realizar a identificacdo do
condutor, para assim se integrar a fun¢gées como ponto eletrénico, ou associacdo do condutor
com demais alarmes de inteligéncia artificial.

7.1 Insercéo dos dados do condutor na plataforma (CMSV6)

O elemento chave de identificacdo é o “Certificate Code”, o qual ira unificar as

informacgdes do condutor no dispositivo e na plataforma.

Bd cashboard 0§ Map  Ell video () safetyMoniter @ Track M Record

Fdit  Driver Tnformation

Basic INFO

Centficate Code 20220730 - Fiste o

Transport coticate Qualiication phota
Company  PALGE = Name

Sex  Femae v Contact Details

IDCardNo. 1211033445566 z ID card phota
UtenseNo, 123456 = Drives lcense phato

Type Of DrwersLicanse A1 = DateOfBith  2007-07-30

Handed Date OF 500 Driver's License valid

License N Start Time STRCET

DiiversLicemse 000 7 o 5 Davs fhead OF
Expiration Date S Schedula

Gniine car driving Onlne car criving [
licznse number license pictura
Online Apoointment Orline Agpointment

Driving Licenss Validity Driving License Valicity
Shart Time Fod Time

Close

Function Type: Selecione FaceRecognition para habilitar o reconhecimento facial
Sensitivity: Quanto menor o valor, menos precisa e mais rapida a identificacdo
Feature Manage: Adicione aqui as informac¢des do condutor

Timing Interval: Tempo de intervalo entre os processos de reconhecimento (em segundos).

| "y [ -
ﬂﬂ‘ \ Center | Terminal \ Encoding Serlal port| 10 Alarm
| |

Home
ADAS Alarm

Function type: FaceRecognition v

DSM Alarm l

Sensitivity: 5 v

3501 /xlaun‘

Feature Manage: | Setup l

3502 ,‘\Lu|||| ;
Driver info: * [ Add || Cover |

Max normal Temp: 0 (Unit:0.01°C)
psgr Flow | :

Min normal Temp: 0 (Unit0.01°C)
Nagon Box | ) '
Himing interval: 10 | Secont

safety elt |
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Feature Manage — Setup

Neste menu é possivel visualizar as informac6es de condutor que estdo armazenadas

Clique ADD para inserir informac¢des de condutor
*Certificate € o elemento chave de identificacdo para sincronizar os dados do dispostivo e
plataforma

Snap € usado para tirar uma foto do condutor

TFT color monitor

Face Information collection

5

Name:

job number

Certificate

Apds definir os parametros, nos relatorios de IA, é possivel procurar por condutor
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AlMansge  Reports

'Y.§ Active Security Cloud Platform o dl
=

Alarm Handling € | Active Safety.. X | Abnormal Dri.. X

EY Driver Identification RPT Vehicle  Diver

B Evidence Center
41| Abnormal Driving Evidence

+ Active Safety Bvidence
Abnormal Driving v Sel Time: Custom Time 0 -] a Query File Format
» Tire Pressure Alsrm Evidence
Al Trpe: A A v Al v a v
» Blind spot surveilance evidence
« Intense Driving Evidence Center : 012345678804 oo MaTe | Please entera izzy q Al v
+ Satellte Positioning Evidence
enter
Inder  Operste  Atachmens  PlaieNo Divs g Compury PhteColor  AamType  AbmLeve AbrmSowe  SartTime EsdTime  Alm Duration SartHeight(m) End Heightim)
+ Intelligent Testing Evidence
enter
. I 1 e 4 s OI34567804 EAERE TelowCad Phmcksialsi LewlGoe  Device o [ 0
» Driver Identification Evidence
enter
» Vehicle Opsration Monitoring : e 4 4 EAEEE  TelowCad Cllilmleds LewlGne  Device o [ o
vidence Center
" Eaipmen Failre Monitoring ;. @ 4 s Adal 1693807 FASEE  TllowCod DitecedDrviy LewdOne  Device s 0 0
vidence Center
* 10 Alarm Evidence Centes
s Resnes e 4 ® 4 4 Aa(1853907: BASEE  VelowCad Phrsobgica i LewlOne  Device [ o o
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